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precomandada, sin retrosefnal de posicion
eléctrica, sin/con electrénica integrada (OBE),
con indicacion de posicion de conmutacion

Tipo 4WRZ(E)M y 4WRHM

Tamano nominal 10 hasta 25

Serie 1X

Presién de servicio maxima 350 bar
Caudal méaximo 870 I/min
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Datos para el pedido

4WRZ(E)M, 4WRHM | RS 29117/08.13

4WR M

Accionamiento = H
hidraulico
Accionamiento =Z
electrohidraulico

Solo para WRZ:

Con electrénica = sin denom.
externa

Con electrénica =E
integrada

Supervisién de =M
Posiciéon de conmutacién

TN 10 =10
TN 16 =16
TN 25 =25
TN 32, ver catalogo 29118

Simbolos de corredera de mando
AB
la] [o] [b] [a]o]b
LD G
1 1 D
REELED X =5

Xeom XEO ~ we.
X @Jﬁ =

oy

—iil] =EA"
XH XH
Para simbolo E1- y W8-:

P-A gy B-T. g2

P -B: g,/2 A-T. q

para simbolo E3- y W9-:

P-A: g, B - T: Bloqueada
P-B: q/2 A-T. q
(conexidn diferencial, fondo del pistén en
conexién A)

Aviso:

Para pistones W6-, W8-, W9-, W6A en la
posicién de conmutacion "0" existe una
vinculacion de A hacia Ty B hacia T me-

nos de 2 % de la correspondiente seccidn
transversal nominal.

= B

= W6A ")

" No para 4WRH

Otros datos en
texto explicito

M= Juntas NBR
V= Juntas FKM
sin denom. = Sin valvula

reductora de presion
D3 ") = Con vélvula reductora de
presion ZDR 6 DP0-4X/40YM-W80

(ajuste fijo)

Interfaz electronica

para 4WRZEM:

A1 = Entrada de valor nominal +10 V
F1= Entrada de valor nominal

4 hasta 20 mA
sin denom. = Para WRZM y WRHM

Conexion eléctrica

para WRZM:

K4 = Sin conector, con enchufe
segun DIN EN 175301-803

Conector - pedido por separado ver
pagina 19

para WRZEM:

K31 = Sin conector, con enchufe
segun DIN EN 175201-804

Conector - pedido por separado ver
pagina 19

Alimentacion y retorno del aceite de mando
sin denom. = Alimentacién de aceite de mando externa,
retorno del aceite de mando externo

E ) = Alimentacién de aceite de mando interna,
retorno del aceite de mando externo

ET " = Alimentacion de aceite de mando interna,
retorno del aceite de mando interno

T 1) = Alimentacion de aceite de mando externa,
retorno del aceite de mando interno

sin denom. = Sin dispositivo de
accionamiento auxiliar
N9V = Con dispositivo de accionamiento

auxiliar cubierto

Tension de alimentacion de la electronica
G24 ") = 24V tensidn continua (version estandar)

6E " = Valvula piloto TNG, solenoide proporcional
con bobina extraible

1X = Serie 10 hasta 19
(10 hasta 19: Medidas invariadas de montaje y de conexion)

Caudal nominal en I/min para diferencia de presion de valvula Ap = 10 bar

25 = 50 = 85 = TN 10
100= 125= 150= 180 = TN 16
220= 325= TN 25
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Simbolos (simplificados)
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Con accionamiento electrohidraulico para electrénica externa

Tipo 4WRZM... Alimentacion de aceite de mando Tipo 4WRZM...A...
: IN
Al B Xl Al B
X = externa
a 0 b Y = externa a 0
a b a
1 T S T
X Pl T oo X1Yi PIT
Tipo 4WRZM.../...ET... Tipo 4WRZM...A.../...ET...
ae [N AN
X = interna
’—&—r a 0 b ?—{-‘ Y = interna a 0
a b a
\ T

Rl

Con accionamiento electrohidraulico para electronica integrada

Tipo 4WRZEM... Tipo 4WRZEM.. A...
Al B E Al B E
X = externa
T T AL T
Xi PITl Y X\Y:  PIT
Tipo 4WRZEM.../...ET... Tipo 4WRZEM...A.../...ET...
TN TN
X = interna
Nve SIS acaf Y = e e |
1 T

—

Con accionamiento hidraulico
Tipo 4WRHM...

Al B E

ar P12 0] P L
X,

Alimentacion de aceite de mando

L el

Tipo 4WRHM...A...

AN

ar P 7|
X, —pl—Th>M

Tipo 4WRZ(E)M... y  Alimentacion del aceite de mando externa
tipo 4WRHM... Retorno del aceite de mando externo

En el caso de esta version, la alimentacion del aceite de man-
do se efectua desde un circuito de mando separado (externa).

El retorno del aceite de mando no se conduce por el canal T
de la valvula principal, sino a través de la conexion Y por se-
parado hacia el tanque (externo).

Tipo 4WRZ(E)M...E... Alimentacion del aceite de mando interna
Retorno del aceite de mando externo

En el caso de esta version, la alimentacion del aceite de man-
do se efectia desde el canal P de la valvula principal (interna).

El retorno del aceite de mando no se conduce por el canal T
de la valvula principal, sino a través de la conexion Y por se-
parado hacia el tanque (externo). En la placa de conexion se
debe cerrar la conexién X.

Tipo 4WRZ(E)M...ET... Alimentacion del aceite de mando interna
Retorno del aceite de mando interno

En el caso de esta version, la alimentacion del aceite de man-
do se efectiia desde el canal P de la valvula principal (interna).

El retorno del aceite de mando se efectia directamente por el
canal T de la vélvula principal (interno).

En la placa de conexion se deben cerrar las conexiones X e Y.

Tipo 4WRZ(E)M...T...  Alimentacion del aceite de mando externa

Retorno del aceite de mando interno

En el caso de esta version, la alimentacion del aceite de man-
do se efectua desde un circuito de mando separado (externa).

El retorno del aceite de mando se efectia directamente por el
canal T de la valvula principal (interno).

En la placa de conexion se debe cerrar la conexion Y
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Funcionamiento, corte

4WRZ(E)M, 4WRHM | RS 29117/08.13

Valvula piloto para 4WRZ(E)M... (tipo 3DREP(E)6...)
La valvula piloto es una valvula proporcional reductora de

presion de 3 vias accionada por solenoide proporcional. Con-

vierte una sefial de entrada eléctrica en una sefal de salida
de presion proporcional.

Los solenoides proporcionales son regulables, de tension
continua conmutables en aceite con rosca central y bobina

extraible. El comando del solenoide se efectua a eleccion por

medio una electrénica externa (tipo 4WRZM...) o mediante
una electronica de mando integrada (tipo 4WRZEM...).

Estructura:

La valvula piloto consta basicamente de:

— Carcasa (1)

— Corredera de mando (2) conpiston de medicion de
presion (3 y 4)

— Solenoides (5 und 6) con rosca central

— A eleccion con electrénica integrada (7)

Funcionamiento:

El ajuste de presion en A o B se efectia mediante los so-
lenoides proporcionales. El valor de la presion depende de
la corriente.

Con solenoides desexcitados (5, 6) la corredera de mando (2) es
mantenida en posicién media por el resorte de compresion (8).
Las conexiones Ay B estén unidas con T, de manera que el flui-
do hidrdulico pueda retornar libremente hacia el tanque.

Excitando un solenoide proporcional, por ej. solenoide "a" (5),
se mueve hacia la izquierda el pistén de medicién de pre-
sién (3) y con él la corredera de mando (2). Por ello la unién
de P hacia By A hacia T se abre a través de una seccion
transversal en forma de diafragma con caracteristica de cau-
dal progresiva. La presién que se genera en el canal B actua
junto con la superficie del piston de medicidn de presion (4)
sobre la corredera de mando y contra la fuerza del solenoi-
de. El pistdn de medicidn de presion (4) se apoya ademas en
el solenoide "b". Si la presion supera al valor ajustado en el
solenoide "a", se hace retroceder la corredera de mando (2)
contra la fuerza del solenoide uniendo B con T hasta que se
alcance nuevamente la presion ajustada. La presion se com-
porta en forma proporcional a la corriente del solenoide.

Al desconectar el solenoide la corredera de mando (2) retorna
a la posicion media debido a los resortes de compresion (8).

M N = A
Tipo 3DREPE 6... I . L - ;
} =
| ! /\
7
Tipo 3DREP 6...
6 1

|

___i___

\

A
\VaY
BPT
Valvula piloto para 4WRZ(E)M...A... con dos posiciones
de conmutacion (tipo 3SDREP(E)6...B...)

La funcion de esta version de valvula corresponde en princi-
pio a la de una valvula con tres posiciones de conmutacion.
Las valvulas de conmutacion de 2 posiciones de conmuta-
cién estan equipadas solo con solenoide "a" (5).

J

A
A\
A

En lugar del segundo solenoide proporcional se encuentra un
tapdn roscado (9).



RS 29117/08.13 | 4WRZ(E)M, 4WRHM

Funcionamiento, corte

Hydraulics | Bosch Rexroth AG 5/20

Valvulas proporcionales direccionales con accionamien-
to electrohidraulico
Tipo 4WRZ(E)M...

Las valvulas del tipo 4WRZ(E)M... son valvulas proporciona-
les direccionales precomandadas con indicacién de la posi-
cién de conmutacion.

Comandan el sentido y magnitud de un caudal.

El accionamiento se efectia mediante los solenoides propor-
cionales de la valvula piloto (ver descripcion en pagina 4).

Estructura:
La valvula consta basicamente de:
- Valvula piloto (10) con solenoides proporcionales (5) y (6)

— Valvula principal (11) con corredera de mando de etapa prin-
cipal (12), resorte de valvula (13) e indicador de posicion (14)

Funcionamiento:

— Con solenoides (5) y (6) desenergizados la corredera de
mando de etapa principal (12) se mantiene en posicion
media mediante el resorte de valvula (13).

— Al energizarse un solenoide proporcional, por ej. solenoi-
de "b" (6) el pistdon de mando (2) se desplaza hacia la de-
recha. Llega aceite de mando a la camara a presion (15).
La presion ajustada desplaza a la corredera de mando de
etapa principal (12) en forma proporcional a la sefal de
entrada eléctrica contra el resorte de valvula (13). Debido
a ello la vinculacién desde P hacia Ay B hacia T se abre
con una seccion transversal en forma de diafragma con
caracteristica del caudal progresiva.

- La alimentacién del aceite de mando para la valvula
piloto se realiza segun el tipo, internamente sobre co-
nexion P o en forma externa mediante conexion X.

— Al desconectar el solenoide (6) el piston de mando (2)
se desplaza nuevamente a la posicion media, por medio
de los resortes de compresion (8). Por ello la camara de
presion (15) se descarga hacia el tanque y la corredera de
mando de etapa principal (12) se lleva a la posiciéon media
por medio del resorte de valvula (13).

— El retorno del aceite de mando desde la valvula piloto se
realiza segun el tipo, internamente a través de la co-
nexién T o en forma externa por medio de la conexién Y.

- Un dispositivo de accionamiento auxiliar (16 y 17) opcional
facilita el desplazamiento del piston de mando (2) y con
ello de la corredera de mando de etapa principal (12).

La actuacion descontrolada del dispositivo auxiliar
de accionamiento puede conducir a movimientos de
maquina descontrolados!

Aviso:

Se debe evitar el vaciado de las tuberias a tanque. Para las
correspondientes condiciones de montaje, se debe incorpo-
rar una valvula precompresora (presion de precompresion
aprox. 2 bar).

Indicador de posicion de conmutacién

La posiciones de conmutacién de la corredera de mando de
etapa principal se detectan mediante un interruptor de posi-
cién inductivo (14) y se indican mediante dos salidas de con-
mutacién con una ldgica predeterminada. De este modo se
indica el desplazamiento desde la posicion neutra al superar
los puntos de conmutacion fijados, aun dentro del solapa-
miento de corredera de mando (ver pagina 12).

Las sefnales de conmutacion pueden emplearse en un mando
superpuesto para funciones de supervision.

La conexion eléctrica se realiza por separado mediante un
enchufe M12x1 de 4 polos con dos pins para la emisién de
sefal y dos pins para la alimentacion de tension.

Area de aplicacion:

La valvula se aplica principalmente en maquinas con altas
exigencias en la seguridad, por ej. en mandos de prensas.

En combinacion con una desconexién comandada por
contacto, corresponde a los requerimientos para compo-
nentes de seguridad de un mando, segun categoria 1,

EN ISO 13849-1:2006. La orden "parada de emergen-

cia" o una falla detectada por el mando de la maquina deben
provocar la desconexién de la tensién de alimentacion de

la valvula.

Para la construccion de la valvula se aplicaron los principios
de seguridad basicos y probados segun ISO 13849-2:2003,
tablas C1y C2.

Las valvulas son adecuadas para la aplicacion en
componentes de seguridad de mandos categoria 4,

EN ISO 13849-1:2006. Esto presupone que el mando com-
pleto cumple con los requerimientos de la categoria 4,

EN ISO 13849-1:2006 y son suficientes para los requerimien-
tos correspondientes de las normas relevantes.

Tenga en cuenta el capitulo "Avisos de seguridad" de
pagina 20!
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Funcionamiento, corte (continuacion)
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Tipo 4WRZEM10...-1X... '

(0

UL

13 )

U
v

Valvulas proporcionales direccionales con accionamiento hidraulico

Tipo 4WRHM...

Las valvulas del tipo 4WRHM... son valvulas proporcionales
direccionales precomandas con indicacién de la posicién de
conmutacion. Comandan el sentido y magnitud de un caudal.
El accionamiento se efectua en forma hidraulica mediante
una valvula reguladora de presion externa.

Estructura:
La valvula consta basicamente de:

— Valvula principal (11) con corredera de mando de etapa princi-

pal (12), resorte de valvula (13) e interruptor de posicion (14)
— Placa deflectora (18)

Funcionamiento:

- La placa deflectora (18) vincula el canal de mando (a)
hacia la camara a presion (15) con la conexion Y y el canal
de mando (b) con la conexién X.

- Mediante aplicacion de presion en las conexiones X e Y se
puede desplazar a la corredera de mando de etapa princi-
pal (12) en forma proporcional en ambos sentidos.

— Con una presion de aprox. 5 bar la vinculacion se abre de
P-A/B-T 6 P-B/A-T. Con 25 bar se alcanza la seccion de
apertura maxima.

La presion de mando en X e Y no debe superar 25 bar.
Area de aplicacion:

La valvula se aplica principalmente en maquinas con altas
exigencias en la seguridad, por ej. en mandos de prensas.

En combinacién con una desconexién comandada por con-
tacto, la valvula corresponde a los requerimientos para com-
ponentes de seguridad de un mando, segun categoria 1,

EN ISO 13849-1:2006. La orden "parada de emergencia"

o0 una falla detectada por el mando de la maquina deben pro-
vocar la descarga de las conexiones X e Y.

Para la construccion de la valvula se aplicaron los principios
de seguridad basicos y probados segun ISO 13849-2:2003,
tablas C1y C2.

Las vélvulas son adecuadas para la aplicacion en
componentes de seguridad de mandos categoria 4,

EN ISO 13849-1:2006. Esto presupone que el mando com-
pleto cumple con los requerimientos de la categoria 4,

EN ISO 13849-1:2006 y son suficientes para los requerimien-
tos correspondientes de las normas relevantes.

Tenga en cuenta el capitulo "Avisos de seguridad” de
pagina 20!
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Datos técnicos (jconsultenos en caso de utilizar el equipo fuera de los valores indicados!)
generales

Tipo de valvula 4WRZM | 4WRZEM | 4WRHM

Posicion de montaje

A eleccion, preferentemente horizontal
(indicaciones de puesta en marcha segun catalogo 07800)

Rango temperatura almacenamiento °C —20 hasta +80
Rango de temperatura ambiente TN10/16/25 °C —-20 hasta + 50 -20 hasta +50
TN10 kg 8,2 9,0 6,5
TN16 kg 13,0 13,7 10,1
Masa
TN25 kg 20,2 20,9 18,4
Con “D3” kg | +0,5 adicionales

Prueba sinuzoidal segun DIN EN 60068-2-6:2008

10 ciclos, 10...2000..10 Hz con velocidad de cambio de
frecuencia logaritmica de 1 Oct./min,

5 hasta 57 Hz, amplitud 1,5 mm (p-p),

57 hasta 2000 Hz, amplitud 10 g, 3 ejes

Prueba al azar seguin DIN EN 60068-2-64:2009

20...2000 Hz, amplitud 0,05 g2/Hz (10 ggys)
3 ejes, tiempo de prueba 30 min cada eje

Prueba de choque segun DIN EN 60068-2-27:2010

Semisinusoidal 15 g/ 11 ms, 3 veces en sentido positivo
y 3 veces en sentido negativo cada eje, 3 ejes

Calor humedo, ciclico segun DIN EN 60068-2-30:2006

Variante 2
+25 °C hasta +55 °C, humedad relativa 90 % hasta 97 %,
2 ciclos cada 24 horas

hidraulicos

Tamano nominal TN

10 16 25

Presion de servicio

Valvula piloto — Alimentacidn de aceite de mando externa bar | 30 hasta 100
WRZ(E) — Alimentacion de aceite de mando interna
bar 10,0 hasta}'31'£"> 100 hasta 350 sélo con "D3"
s6lo con "D3
\C,)Vog:_lando — Conexion Xe Y bar | Maxima 25 (presion de apertura ca. 5 bar)
Vélvula principal - Conexién P, A, B bar Hasta 315 Hasta 350 Hasta 350
Presion de retorno Conexion T . bar Hasta 315 Hasta 250 Hasta 250
(retorno del aceite de mando externo)
- Conexion T . bar Hasta 30 Hasta 30 Hasta 30
(retorno del aceite de mando interno)
— Conexion Y bar Hasta 30 Hasta 30 Hasta 30
Caudal de la valvula principal I/min Hasta 170 Hasta 460 Hasta 870
Caudal de mando en conexion X e Y para sefal de )
entrada forma de escalén de 0 — 100 % Ymin 3.5 55 /
Volumen de mando 3
para proceso de conmutacion 0 — 100 % em 17 4.6 10
Fluido hidraulico Ver tabla pagina 8
Rango de temperatura del fluido hidraulico °C | -20 hasta +80 (preferentemente +40 hasta +50)
Rango de viscosidad mm?2/s | 20 hasta 380 (preferentemente 30 hasta 46)
Grado de ensuciamiento maximo admisible del fluido,
clase de pureza segun ISO 4406 (c)
- Vélvula piloto Clase 18/16/13 1)
- Vélvula principal Clase 20/18/15 1
Histéresis % | <6

) En los sistemas hidraulicos se deben mantener las clases de pureza indicadas para los componentes. Una filtracién efectiva
evita fallas y aumenta simultaneamente la vida util de los componentes.

Para seleccionar los filtros ver www.boschrexroth.com/filter
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Datos técnicos (jconsultenos en caso de utilizar el equipo fuera de los valores indicados!)

Fluido hidraulico Clasificacion Materiales de junta adecuados | Normas

Aceites minerales e hidrocarburos afines | HL, HLP NBR, FKM DIN 51524

HFC (Fuchs HYDROTHERM

46M, Petrofer Ultra Safe 620) NBR IS0 12922

Dificilmente inflamable - acuoso

K€~ Avisos importantes sobre fluidos hidraulicos! - Dificilmente inflamable — acuoso: Diferencia de presion
méaxima por cada canto de mando 175 bar. Precompre-

sién en conexion de tanque >20 % de la diferencia de
presion, sino elevada cavitacion.

- Mas informaciones e indicaciones para la utilizacién de
otros fluidos hidraulicos, ver catalogo 90220 o segun
consulta!

- iEs posible que haya restricciones para datos técnicos de

valvula (temperatura, rango de presion, vida util, intervalos
de mantenimiento, etc.)!

- Vida util 50 hasta 100 % en comparacion con servicio con
aceite mineral HL, HLP.

- El punto de inflamacién del medio de servicio y proceso
empleado debe estar 40 K por encima de la temperatura
superficial del solenoide maxima.

eléctricos
Tipo de valvula 4WRZM ") 4WRZEM
Tipo de tensién Tensién continua
Solapamiento valor nominal % 20
Corriente de solenoide méaxima A 1,5 25
Resistencia de bobina Valor en frio para 20 °C Q 4,8 2
del solenoide Maximo valor en caliente  Q 7,2 3
Duracién de conexion % 100
Temperatura de bobinas méaxima 2 °C 150
Con enchufe se- Con enchufe se-
gun DIN EN 175301-803 gun DIN EN 175201-804
Conexion eléctrica Conector se- Conector se-
gun DIN EN 175301-803 2), | gun DIN EN 175201-804 2,
ver pagina 19 ver pagina 19
Tipo de proteccidn de la valvula segin EN 60529 IP65 con conectores montados y bloqueados

) Con electrénica de mando de Rexroth
2) Pedido por separado

3) Debido a la temperatura superficial de las bobinas de
solenoides, se deben tener en cuenta las normas europeas
ISO 13732-1 y DIN EN 982!
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Datos técnicos (jconsultenos en caso de utilizar el equipo fuera de los valores indicados!)

Electronica de mando

Electrdnica integrada (OBE) para tipo 4WRZEM

Integrada en la valvula,
ver pagina 10

Consumo de corriente /., A - 1,8
—Corriente de impulso A - 3,0

Senal de valor nominal  —Entrada de tensién "A1" \Y - +10
—Entrada de corriente "F1" mA - 4 hasta 20

Preparacion de valor nominal apropiado para tipo WRZEM

Tarjeta de valor nominal analdgica ")

VT-SWKA-1-1X/... segun catalogo RS 30255

Tarjeta de valor nominal digital ")

VT-HACD-1-1X/... segun catadlogo RS 30143

Mddulo de valor nominal analégico )

VT-SWMA-1-1X/... segun catalogo RS 29902

VT-SWMAK-1-1X/... segun catalogo RS 29903

Electronica externa para tipo 4WRZM

Amplificador analégico ~ con 1 tiempo de rampa

VT- VSPA2-1-2X/VO/T1 segun catalogo RS 30110

en tarjeta formato europeo 1)(;on 5 tiempos de rampa

VT- VSPA2-1-2X/V0/T5 segun catélogo RS 30110

Amplificador digital en tarjeta formato europeo "

VT-VSPD-1-2X/... segun catalogo RS 30523

Amplificador analdgico en construccion modular

VT 11118-1X/... segun catalogo RS 30218

) Pedido por separado

eléctricos, indicador de posicion de conmutacion (ver también pagina 11)

Principio Interruptor de posicién inductivo

Punto de conmutacion Dentro del solapamiento positivo de la valvula
Tension de alimentacion VDC | 24 +4,8

Ondulacion residual <10 %

Consumo de corriente, sin corriente de carga mA | <40

Proteccion contra inversion de polaridad

Incorporado, max. 300 V

Salidas

De conmutacion positiva, protegidas contra inversién de
polaridad y resistentes a cortocircuito

Tipo de proteccion

IP 65 segun EN 60529 para enchufes montados

Duracion de conexion

100 %

Conexiodn eléctrica

M12x1, 4 polos; designacién segun DIN EN 60947-5-2;
conectores recomendados ver pagina 19 (pedido por separado)

Conexidn eléctrica (medidas en mm)

Tipo 4WRZM... para electrénica externa
Conectores ver pagina 19.

Asignacién de contactos enchufe

Asignacion de contactos conectores

hacia amplificado
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Conexion eléctrica (medidas en mm)

Tipo 4WRZEM..., con electrénica integrada (OBE)
Conectores ver pagina 19

Conexionado del enchufe Contacto Senal para A1 | Sefal para F1
Tension de alimentacion A 24 VCC (u(t) = 19,4 hasta 35 V); [, =2 A

B oV
Referencia (valor real) C No utilizable
Entrada amplificador diferencial D +10V; R, > 50 kQ | 4a20mA; R >100Q
(Valor nominal) E Potencial de referencia valor nominal

F No utilizable
Conductor de proteccion PE Conectado con disipador de calor y carcasa de la valvula

) Los contactos C y F no deben conectarse!

Funcionamiento: Valor nominal positivo (0 hasta 10 V 0 12 hasta 20 mA) en D y potencial de referencia en E provocan cau-
dal de P hacia Ay B hacia T.
Valor nominal negativo (0 hasta-10 V o0 12 hasta 4 mA) en D y potencial de referencia en E provocan cau-
dal de P haciaBy A hacia T.
Para valvula con un solenoide sobre el lado a (variante de piston EA y W6A) potencial de referencia en
E y valor nominal positivo en D (0 hasta 10 V 0 4 hasta 20 mA) provocan caudal de P hacia By A hacia T.

Esquema en bloques de la electrénica integrada

| [ Amplificador  FEtapafinal¥ |
D | diferencial Generador de 5
ul rampa (3) ¥ Sumador

Valor nominal

Conductor de
proteccion 2

|
|
| [ — )
Potencial de | | z — |
referencia . | i — |
! F. Etapa final 4|
| | Deteccion de Generador de 0 |
i c | | baja tension funcioén escalon | :i:~
i '—i— | ﬂ Bloqueo T |
Tension de Coo |
alimentacion: | A | | Fuente +U
24 i H U o i |
GND ! B! U o0V
| |
| |

) Conexion PE conectada con disipador de calor y carcasa de la valvula
2) Conductor de proteccién conectado sobre carcasa de vélvula y tapa

¥ Rampa de 0 a 2,5 s ajustable desde afuera; idéntico para T,.. ¥ Tyecrec
4) Etapas finales reguladas en corriente
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Tipo 4WRZM..., 4WRZEM..., indicador de posicion de conmutacion

Asignacion de contactos enchufe

M 15 124V
| Interruptor |
' de posicion — =
|inductivo | 4
i -
]

| += : v

an

Pin | Senal Color de
conductores
Conector
Tension de 1 |Ug=+24V 48V Marrén
alimentacion
Salidade con- | 2 | Estado de conmutacién 0 (abierto): | Blanco
mutacion 1 <1,8VCC
Estado de conmutacién 1 (cerrado):
>Ug-25V
(carga limite /. =250 mA)
Masa 3 |0V Azul
Salidade con- | 4 | Estado de conmutacién 0 (abierto): | Negro
mutacion 2 <1,8VCC

Estado de conmutacion 1 (cerrado):
>Ug-25V

(carga limite /| =250 mA)

Aviso: El interruptor de posicidn no posee ningun contacto conductor de proteccion! Por consiguente es obligatorio la utiliza-
cion de fuentes de tension baja de proteccion segun PELV (IEC64).

Logica de conmutacion
Posicién media

Solenoide "a" del pistén Solenoide "b"
accionado (solapamiento) accionado
Pin 2 11T
_____________ 1 :
_________ : 1
Pin 4 :
1 R :
100 0 100

« Carrera de pistén en % —
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Curvas caracteristicas TN10 (corredera de mando "E, W6-, EA, W6A" asi como HLP46, 8. . =40 °C 5 °Cy p= 100 bar)

aceite

25 I/min de caudal nominal con 10 bar de diferencia de presion sobre la valvula
80

P ABoT 1 Ap=10 bar constante
T 60 o / 2 Ap-=20 bar constante
c 4
£ P-BA-T / 7 3 Ap=30 bar constante
E 40 _r /;/ 3 4 Ap=50 bar constante
= P 5 Ap-=100 bar constante
I 20 —
0 —
19 30 40 50 60 70 80 90 100
Valor nominal en % —
50 I/min de caudal nominal con 10 bar de diferencia de presion sobre la valvula 5
150 =
PAB T // 1 Ap=10 bar constante
125 4 2 Ap-=20 bar constante
T o e
E 100 P-BA-T // 3 3 Ap=30 bar constante
£ il _— 4 Ap=50b tant
75 — i 2 p= ar constante
§ 50 /%/ 11 5 Ap=100 bar constante
[y}
S 0 %
19 30 40 50 60 70 80 90 100
Valor nominal en % —
85 I/min de caudal nominal con 10 bar de diferencia de presion sot5>re la véIVliIa
170 T . 1 Ap=10b tant
1 = — P ar constante
150 P-AB-T 3
£ v 2 Ap=20 bar constante
= 100 P-BA-T T =TT 11 3 Ap-=30 bar constante
S 50 ,Aé/ — 4 Ap-= 50 bar constante
S % 5 Ap=100 bar constante
© 0
19 30 40 50 60 70 80 90 100

Valor nominal en % —
Ap = diferencia de presion de valvula segun DIN 24311 (presion de entrada p, menos presion de carga p, menos presion de retorno py)

Funciones de transicion para sefales de entrada eléctricas en forma de escalon, medidas para pg, = 50 bar
Tipo 4WRZM... Variacioén de sefial en %
100 0-100 \

/ 0-75

1
R* 75 [
: \
o 50 0-50
5 ~ \
S \
8 2 0-25 \
0 AN\
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Tiempo en ms — Tiempo en ms —
Tipo 4WRZEM... Variacion de sefial en %
100 Y 0-100
1 /
o\o 75 / / 0 - 75
C
$ 50 / / — 0-50
: L
c 25 — 0-25
(@]
0 0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100

Tiempo en ms — Tiempo en ms —
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Curvas caracteristicas TN16 (corredera de mando "E, W6-, EA, W6A" asi como HLP46, 8, ;. =40 °C 5 °C'y p=100 bar)

100 I/min de caudal nominal con 10 bar de diferencia de presion sobre la valvula

300
Po>AB-T - 5
T 250 0 4
£ / /
£ 200 P-BA-T - 3
S 150 %//; 2
§ 100 / ///1;7’ !
©
//
0
15 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Valor nominal en % —
125 I/min de caudal nominal con 10 bar de diferencia de presion sobre la valvula
300
P-AB-T A 5
1 250 o - 4
£ 200 P-BA-T '/ 3
5 150 % ////// 2
S 100 —— /A ; !
>
S s %é///
/,
0 _/
15 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Valor nominal en % —
150 I/min de caudal nominal con 10 bar de diferencia de presion sobre la valvula
450 I I
P-AB-T
400
1350 ° 1
P-BA-T ~ 4
g 300 // el
- 250 =
3 150 o — 1
100 = ——
50 —]
0
15 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Valor nominal en % —
180 I/min de caudal nominal con 10 bar de diferencia de presién sobre la valvula
450 5
400 P-AB-T //i s
T 350 0 //
c
'€ 300 P-BA-T - /3
= 250 /// 1"
T 200 ////
% 50 J P - L —1
L~ =
100 s
50 —]
0
15 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Valor nominal en % —
Ap = diterencia de presion de valvula segun DIN 24311 (presion de entrada p, menos presion de carga p, menos presion de retorno py)

a B WON = g~ WON =

g B~ WN =

a s WN =

Ap =10 bar constante
Ap = 20 bar constante
Ap = 30 bar constante
Ap = 50 bar constante
Ap =100 bar constante

Ap =10 bar constante
Ap = 20 bar constante
Ap =30 bar constante
Ap = 50 bar constante
Ap =100 bar constante

Ap =10 bar constante
Ap =20 bar constante
Ap = 30 bar constante
Ap =50 bar constante
Ap =100 bar constante

Ap =10 bar constante
Ap = 20 bar constante
Ap = 30 bar constante
Ap =50 bar constante
Ap =100 bar constante
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Curvas caracteristicas TN16 (corredera de mando "E, W6-, EA, W6A" asi como HLP46, 0, ... = 40 °C 5 °Cy p =100 bar)

Funciones de transicion para sefiales de entrada eléctricas en forma de escalon, medidas para pg, = 50 bar

Tipo 4AWRZM... Variacién de sefial en %

100 / 0-100
1
o 15 //r 0-75 \
& /
o 50 0-50
: \\
g 25 0-25 \
(@)

: N
0 30 60 90 120 150 0 30 60 90 120 150
Tiempo en ms — Tiempo en ms —
Tipo 4AWRZEM.... Variacién de sefial en %

100 0-100
T /
e / 0-75 \
c
o 50 /// 0-50 ‘
o
g 25 ,/ 0-25 \
O = \

% 30 60 90 120 150 0 30 60 90 120 150

Tiempo en ms — Tiempo en ms —
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Curvas caracteristicas TN25 (corredera de mando "E, W6-, EA, W6A" asi como HLP46, 0, .., =40 °C +5 °Cy p=100 bar)

220 I/min de caudal nominal con 10 bar de diferencia de presion sobre la valvula

800 T T 1 Ap=10 bar constante
P-AB-T
700 ——— o 5 2 Ap=20 bar constante
T 600 PoBA-=T L 3 Ap=30 bar constante
E 500 // 4 4 Ap=50 bar constante
% 400 - e 3 5 Ap=100 bar constante
‘_.g 300 // //;//4 2
>
5 LT
/
100 —
0 %/
19 30 40 50 60 70 80 90 100
Valor nominal en % —
325 I/min de caudal nominal con 10 bar de diferencia de presion sobre la valvula
870 5 1 Ap=10 bar constante
800 PoAB=T — 2 Ap—20b tant
o / p= ar constante
700 —— p, _
T PoBA-T / % 4 3 Ap=30 bar constante
c 600 - v 3 4 Ap=50 bar constante
£ 500 // // // 2 5 Ap=100 bar constante
S a0 /////,/
S 300 ;/,/ _—"
S ano /// %/
100 —
0
19 30 40 50 60 70 80 90 100

Valor nominal en % —
Ap = diferencia de presion de vélvula segtn DIN 24311 (presion de entrada p, menos presion de carga p; menos presion de retorno py)

Funciones de transicion para sefales de entrada eléctricas en forma de escalon, medidas para pg, = 50 bar

Tipo 4WRZM... Variacion de sefal en %

100 0-100
T 15 0-75
R
: \
o 50 0-50 ‘
o \
< 25 0-25
(@]

00 60 120 180 240 300 0 60 120 180 240 300
Tiempo en ms — Tiempo en ms —
Tipo 4WRZEM.... Variacién de sefial en %

100 0-100
N
o 75— 0-75
: \
© 50 l 0-50 \
[0
5 25|/ 0-25
O %

0
0 60 120 180 240 300 0 60 120 180 240 300

Tiempo en ms — Tiempo en ms —
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Dimensiones: TN10 (medidas en mm)

- 2892 1518
i . - 14
= .
12— | - —':%lﬂ !
< = = e e~ 1) sin valvula reductora de presién
5 E 9 2) con vélvula reductora de presion
8 b 226,2 :
4 199 1~ ) - < 48
13 e . 156,2 7 a5
= T==F1 5 '\50 ’__>|
6 2 1 I I"|1| S —;H,‘/ A=
A NNl 3= 17y A
3 Bl AT 10 el
- IIT_I_.J PN . L]_ JJ._|__L.|
3 T | I ) #EN 2
Hg--—b +-— 1'—-—---a -—HEHER <
) - N 15 /?\ o
Yy v Jr - 19 A ){)\ \I/ S
o am] N\ ' & =
10 T BT T - SRE
1 i | \i 3
] IR g
~ !!‘F!! :i: 8 - @ @ Yy v
255 _ 38 '
13 - 1065 [~ R - 10
= ' ! = w2
16 17 e 20
SO
7 0,01100 | O A €B$ oF Y|
! ™
Rzmax 4 | |€}I’ -@T1 | ~
s O3 .
Terminacién requerida de la superfice [Tt s
de montaje de la valvula
. 108
1 Valvula principal 12 Placa de caracteristicas para valvula piloto
2 Valvula piloto 13 Placa de caracteristicas para valvula principal
3 Medida para version "4WRZM..." 14 Electrdnica integrada (OBE)
4 Medida para version "4WRZEM..." 15 Valvula reductora de presion "D3"
5 Solenoide proporcional "a" 16 Juntas anulares idénticas para conexiones A, B, P, Ty T1
6 Solenoide proporcional "b" 17 Juntas anulares idénticas para conexiones X e Y
7 Conector "A", pedir por separado, ver pagina 19 18 Espacio necesario para retirar el conector
8 Conector "B", pedir por separado, ver pagina 19 19 Placa deflectora (tipo 4WRHM...)
9 Conectores, pedir por separado, ver pagina 19 20 Superficie de montaje de la valvula trabajada, posicion

- - O
- O 9o

Conectores, pedir por separado, ver pagina 19

Dispositivo de accionamiento auxiliar cubierto "N9"

Tapdn roscado para valvulas con un solenoide

Placas de conexion y tornillos de sujecion de valvula, ver pagina 19

de las conexiones segun ISO 4401-05-05-0-05,
conexiones X e Y segun necesidad
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Dimensiones: TN16 (medidas en mm)
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- 3337 15 ——18
I 14
2 Biq=nEy
__;'_ij\ 1) sin vélvula reductora de presién
H ~| 9 2) con valvula reductora de presion
el Ty
4 644, 226,2 7 48
e - 156,2 <45,
- N 5
18— |lw T i I 10 ,
6| | T | 9 e el N
3 \\:\ |I 17171 H‘_IIILL 2 T
(2] —
i L _l = 'Ilﬂil/18
[ I B b-i4—-—-—1—a =, S i a
10 v [ v ] B 1 = 2
| ]| -
8 : 8
T _L T S
2 o [T
vy L& ] v v
‘ @3
13 1215 | o3
21
2 20
| S IO
o N pF5 'Gly AF2 §
=] 001700 F Y » _ ;_ 0F
Rzmax 4 | | T P X | -«
: | =zl
BERESESYIE
Terminacién requerida de la superficie ! é a2 |
de montaje de la vélvula rF“_@_EE__?H iy
_ 158 _
[ -
1 Vélvula principal 13 Placa de caracteristicas para valvula principal
2 Valvula piloto 14 Electrdnica integrada (OBE)
3 Medida para version "4WRZM..." 15 Valvula reductora de presion "D3"
4 Medida para version "4WRZEM..." 16 Juntas anulares idénticas para conexiones A,B,Py T
5 Solenoide proporcional "a" 17 Juntas anulares idénticas para conexiones X e Y
6 Solenoide proporcional "b" 18 Espacio necesario para retirar el conector
7 Conector "A", pedir por separado, ver pagina 19 19 Placa deflectora (tipo 4WRHM...)
8 Conector "B", pedir por separado, ver pagina 19 20 Superficie de montaje de la valvula trabajada, posicion
9 Conectores, pedir por separado, ver pagina 19 de las conexiones segun ISO 4401-07-07-0-05,
9a Conectores, pedir por separado, ver pagina 19 conexiones X e Y seguin necesidad o
10 Dispositivo de accionamiento auxiliar cubierto "N9" Discrepancias 002 I%ngrm_ell_: Jug;as anulares identicas
11 Tapdn roscado para valvulas con un solenoide para conexiones A, B, Py T =020 mm

-
N

Placa de caracteristicas para valvula piloto

21

Espiga elastica

Placas de conexion y tornillos de sujecion de valvula, ver pagina 19



18/20  Bosch Rexroth AG | Hydraulics 4WRZ(E)M, 4WRHM | RS 29117/08.13

Dimensiones: TN25 (medidas en mm)

3742 15— 18

1) sin valvula reductora de presion
2) con vélvula reductora de presion

<8

3

S

T
¥

&
| Y
g
\
§ \L — 03 ':?.
11 = q 3 o o~
| I E— &
Y " ]
_ | g §
Il < Il E Y Y
“ |-} |-}
o 119 51,5
13 o 141 T ~-
B | 191 - 128,5 -
- 5 | -
21
16 17
L1 20
y.: |\ \ S
S p F2
s F5 G1® :
A | N -@ '@ |
[7710,01/100 . F1 o .
Rzmax 4 | T P Y |
| i
Terminacion requerida de la superficie ' X @é@s |
de montaje de la valvula | - |
ﬂ@ $GZ @Fs Fs@ |
I - 195
1 Valvula principal 12 Placa de caracteristicas para valvula piloto
2 Valvula piloto 13 Placa de caracteristicas para valvula principal
3 Medida para version "4WRZM..." 14 Electrénica integrada (OBE)
4 Medida para version "4WRZEM..." 15 Valvula reductora de presion "D3"
5 Solenoide proporcional "a" 16 Juntas anulares idénticas para conexiones A, B,Py T
6 Solenoide proporcional "b" 17 Juntas anulares idénticas para conexiones X e Y
7 Conector "A", pedir por separado, ver pagina 19 18 Espacio necesario para retirar el conector
8 Conector "B", pedir por separado, ver pagina 19 19 Placa deflectora (tipo 4WRHM...)
9 Conectores, pedir por separado, ver pagina 19 20 Superficie de montaje trabajada, posicion de las conexio-
9a Conectores, pedir por separado, ver pagina 19 nes segun I1SO 4401-08-08-0-05
10 Dispositivo de accionamiento auxiliar cubierto "N9" 21 Espiga elastica
11 Tapdn roscado para valvulas con un solenoide

Placas de conexion y tornillos de sujecion de valvula, ver pagina 19
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Tornillos cilindricos

Numero de material

TN10 4x ISO 4762 - M6 x 45 - 10.9-flZn-240h-L R913000258
Torque de apriete M, = 13,5 Nm +10 %
o}
4x ISO 4762 - M6 x 45 - 10.9
Torque de apriete M, = 15,5 Nm +10 %
TN16 2x ISO 4762 - M6 x 60 - 10.9-flZn-240h-L R913000115
Torque de apriete M, = 12,2 Nm +10 %
4x 1SO 4762 - M10 x 60 - 10.9-flZn-240h-L R913000116
Torque de apriete M, = 58 Nm +20 %
o}
2x ISO 4762 - M6 x 60 - 10.9
Torque de apriete M, = 15,5 Nm +10 %
4x ISO 4762 - M10 x 60 - 10.9
Torque de apriete M, = 75 Nm 20 %
TN25 6x 1ISO 4762 - M12 x 60 - 10.9-flZn-240h-L R913000121

Torque de apriete M, = 100 Nm 20 %
o}

6x ISO 4762 - M12 x 60 - 10.9

Torque de apriete M, = 130 Nm +20 %

Aviso: El torque de apriete de los tornillos cilindricos se refiere a la presion de servicio maximal

Placas de conexion Catalogo
TN10 45054
TN16 45056
TN25 45058

Accesorios (no incluidos en el suministro)

Conectores Numero de material

Conector para 4WRZM DIN EN 175201-803, ver catélogo 08006 Solenoide a, color gris, R901017010
Solenoide b, color negro, R901017011

Conector para 4WRZEM DIN EN 175201-804, ver catalogo 08006 por ej. R900021267 (plastico)

por ej. R900223890 (metal)

Conector para indicador de
posicion de conmutacion

IEC 60947-5-2, ver catalogo 08006

por ej. R900031155 (M12x1 con co-
nexion roscada)

por ej. R900082899 (M12x1 con conexion
roscada, acodado, girable 4x90°)
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Avisos de seguridad

4WRZ(E)M, 4WRHM | RS 29117/08.13

Avisos para proyecto, montaje y puesta en marcha

— Con la versiéon de mandos de seguridad se deben tener
en cuenta las correspondientes normas y prescripciones
especificas del sector.

- Debido al empleo flexible de las valvulas en sistemas, el
usuario debe verificar y asegurarse que, de acuerdo a las
propiedades del producto, se cumplan todos los requeri-
mientos relativos al funcionamiento y seguridad del siste-
ma completo.

— Debe asegurarse que no surjan golpes de conmutacion
y no vibre el piston de la valvula.

- Las valvulas con indicador de la posicion de conmutacion
s6lo pueden montarse, ajustarse, ponerse en servicio
y mantenerse por personal capacitado especializado en
electricidad e hidraulica.
En caso de trabajos indebidos sobre componentes de
mandos afectados a la seguridad existe peligro de dafos
personales y materiales!

Bosch Rexroth AG

Hydraulics

Zum Eisengief3er 1

97816 Lohr am Main, Alemania
Tel. +49 (0) 9352/ 18-0
documentation@boschrexroth.de
www.boschrexroth.de

Para los trabajos en la valvula vale:

- Las valvulas con indicador de la posicién de conmutacion
no deben desmantelarse.

- Los componentes de las valvulas no deben intercambiarse
entre si.

- Los estranguladores integrados no deben desmontarse
o modificarse.

— El ajuste del indicador de posicién de conmutacion sélo
puede ser realizado por el fabricante de la valvula.

© Todos los derechos de Bosch Rexroth AG, también para el caso de
solicitudes de derechos protegidos. Nos reservamos todas las capaci-
dades dispositivas tales como derechos de copia y de tramitacion.

Los datos indicados sirven sélo para describir el producto. De nuestras
especificaciones no puede derivarse ninguna declaracién sobre una
cierta composicion o idoneidad para un cierto fin de empleo. Las
especificaciones no liberan al usuario de las propias evaluaciones y
verificaciones. Hay que tener en cuenta que nuestros productos estan
sometidos a un proceso natural de desgaste y envejecimiento.
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